
■ 국립농산물품질관리원 무인비행장치 운영규정 [별표 3]

무인비행장치 조종자의 통신수칙(제14조제3항 관련)

1. 초경량비행장치는 무선조종기와 수신기간의 전파로 조종한다.

2. 지상통제소(Ground Station)와 비행장치 내의 프로세서 또는 관성측정장치

(IMU)와 데이터무선연결(Data Radio Link)을 이용하여 조종하거나 자율비행을

수행한다.

3. 무인비행장치는 데이터무선연결을 통한 비행정보를 받아가면서 원격으로 조종

되므로 항상 통신두절 및 제어불능 상황발생을 염두에 두고, 사고피해를 최소화

하도록 운영하여야 한다.

4. 혼신(Interferenco:40/72MHz) 또는 잡파(Noise:40/72MHz/2.4GHz)가 발생한 경우

에는 안전장치(Fail Safe)의 기능을 사용하거나 자동선회(Self Circling)/안정

공중정지(Stabilized Hovering) 모드로 진입한 후 문제를 해결하거나 홈포인트

복귀(Return to Home)나 자동착륙(Auto Landing)으로 기체를 회수하여야 한

다.


