
[별표 6] 

승강기의 모델 구분 기준의 세부사항(제25조 관련)

1. 엘리베이터

종류 모델 구분 기준 세부사항

가. 전기식 

엘리베이터

1) 종류

용도 가) 신청인이 제시

구조

나) 권상식

다) 권동식

라) 경사형

마) 기타

제어 바) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 견인하중 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

5) 운행거리 신청인이 최소값~최대값 제시

6) 운반구(카) 무게 신청인이 최소값~최대값 제시

7) 구동기 위치

가) 기계실 내부

나) 승강로 상부

다) 승강로 하부

라) 기타

8) 출입문 개폐구조

가) 수평개폐방식

나) 수직개폐방식

다) 기타

나. 유압식

엘리베이터

1) 종류

용도 가) 신청인이 제시

구조

나) 직접식

다) 간접식

라) 경사형

마) 기타

제어 바) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 견인하중 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

5) 운행거리 신청인이 최소값~최대값 제시

6) 카 자중 신청인이 최소값~최대값 제시

7) 구동기 위치

가) 기계실 내부

나) 승강로 상부

다) 승강로 하부

라) 기타

8) 출입문 개폐구조

가) 수평개폐방식

나) 수직개폐방식

다) 기타



2. 에스컬레이터

분류 모델 구분 기준 세부사항

가. 에스컬레이

터

1) 종류

용도 가) 신청인이 제시

구조

나) 직선형

다) 타원형

라) 기타

제어 마) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 구동기 위치
가) 단일 기계실

나) 다중 기계실

나. 무빙워크

1) 종류

용도 가) 신청인이 제시

구조

나) 팰릿식

다) 벨트식

라) 기타

제어 마) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 구동기 위치
가) 단일 기계실

나) 다중 기계실

3. 휠체어리프트

종류 모델 구분 기준 세부사항

가. 전기식 

수직형

휠체어

리프트

1) 종류
구조

가) 일반형

나) 특수형

제어 다) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 구동방식 신청인이 최소값~최대값 제시

나. 유압식 

수직형

휠체어

리프트

1) 종류
구조

가) 일반형

나) 특수형

제어 다) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 구동방식 신청인이 최소값~최대값 제시

다. 경사형

휠체어

리프트

1) 종류 구조

가) 입석식

나) 좌석식

다) 휠체어식



제어 라) 신청인이 제시

2) 정격하중 신청인이 최소값~최대값 제시

3) 정격속도 신청인이 최소값~최대값 제시

4) 구동방식 신청인이 최소값~최대값 제시

비고

1. 엘리베이터 및 휠체어리프트의 “정격하중” 세부사항은 카 유효면적과 연관된다. 

따라서 정격하중에 따른 세부사항의 최소값, 최대값은 정원을 고려하여야 한다.

2. 승강기의 “정격속도”는 구동기와 관련되며, 세부사항은 무제한의 최소/최대범위가 

가능한 것은 아니다.

3. 승강기의 “제어”는 제어회로·안전회로 구성과 관련되며, 세부사항은 무제한의 

설계범위가 가능한 것은 아니다.


