
■ 자율주행자동차 상용화 촉진 및 지원에 관한 법률 시행규칙 [별표 1] <신설 2025. 6. 2.>

성능인증 및 변경인증 기준의 세부사항(제21조제1항 및 제22조제1항 관련)

1. 일반기준

  가. 임시운행허가를 받아 운행한 실적 등에 관한 기준의 세부사항

    1) 성능인증 또는 변경인증을 받으려는 자율주행자동차와 동일한 형식의 자율주

행자동차에 대하여 「자동차관리법」 제27조제1항 본문에 따른 임시운행허가

를 받아 운행한 실적(운행가능영역에서 운행한 것으로 한정한다)이 국토교통

부장관이 정하여 고시하는 기준을 충족할 것

    2) 1)에 따른 운행 중 자동차를 운행하는 자(이하 "운행자"라 한다)가 의도하지 

않은 자율주행기능의 해제 또는 교통사고가 없었을 것. 다만, 자율주행시스템

이 정상 작동한 경우는 제외한다. 

  나. 관계 법령의 준수 및 자율주행시스템의 고장ㆍ기능장애ㆍ사이버 보안 위험 등 

비상상황 대비에 관한 기준의 세부사항

    1) 자율주행자동차는 모든 주행 상황에서「도로법」,「도로교통법」을 포함한 

관련된 모든 법령에 따라 운행하도록 제작되어야 한다.

    2) 자율주행자동차의 기능 고장 및 운행 상황에서 발생할 수 있는 위험과 해킹 

등 사이버보안 관련 위험을 분석하고 이에 대비한 대책을 수립하여 자율주행

기능을 수행해야 한다.

2. 자율주행자동차의 구조 및 장치 기준

구조 및 장치 기준의 세부사항

가. 표시장치

1) 운행자가 자율주행시스템의 작동을 확인할 수 있는 장치

를 갖출 것

2) 운행자가 위험최소화 운행 및 비상운행 상황을 확인할 수 

있는 장치를 갖출 것

3) 차로변경을 시작하는 경우 차로변경의 시작을 운행자 및 

탑승자에게 알리는 장치를 갖출 것

나. 경고장치

운행 중 고장, 교통사고 및 그 밖의 위험상황이 발생한 경우 

운행자 및 탑승자에게 경고하는 장치를 갖출 것. 이 경우 경

고장치는 해당 위험상황이 종료할 때까지 지속적으로 경고해

야 한다.

다. 조종장치

운행자가 자율주행시스템을 작동 및 해제할 수 있는 장치를 

갖출 것. 이 경우 자율주행시스템을 작동시키는 조종장치는 

다음의 요건을 모두 충족하는 경우에만 실행되어야 한다.

1) 자율주행자동차가 정상 상태일 것

2) 자율주행자동차의 모든 문(창문은 제외한다)이 닫힌 상태

일 것



3. 자율주행자동차의 성능 기준

라. 탑승자 안전

장치

탑승자가 좌석에 착석한 경우 좌석안전띠 착용 여부를 감지

하는 장치를 갖출 것

마. 통신장치

1) 안전관리자와 즉시 통화가 가능한 양방향 통신장치를 갖

출 것

2) 1)에 따른 장치의 작동방법에 대한 안내문을 설치할 것

바. 자율주행정보

기록장치

1) 제27조제3항에 따른 정보를 정확하게 기록할 수 있을 것

2) 해당 장치에 기록된 정보는 표준화된 통신방법을 통해 확

인할 수 있을 것

사. 영상기록장치

1) 자율주행자동차의 내ㆍ외부의 운행상황(사고 등 위험상황

을 포함한다)을 확인할 수 있을 것

2) 승객이 탑승하는 자율주행자동차의 경우에는 차량 내부의 

상황을 확인할 수 있는 영상장치를 갖출 것

3) 해당 장치에 기록된 정보는 표준화된 통신방법을 통해 확

인할 수 있을 것

아. 사고기록장치

1) 제27조제2항에 따른 기준에 적합할 것

2) 해당 장치에 기록된 정보는 표준화된 통신방법을 통해 확

인할 수 있을 것

자. 비상정지장치

1) 사람이 탑승하는 자율주행자동차의 경우에는 차량 내부에 

비상정지장치를 갖출 것

2) 사람이 탑승하지 않는 자율주행자동차의 경우에는 차량 

외부에 비상정지장치를 갖출 것

※ 비고: 위 표의 기준을 적용하는 데 필요한 세부사항은 국토교통부장관이 정

하여 고시한다.

성능 기준의 세부사항

가. 운행가능영

역에서의 작동

1) 자율주행시스템이 스스로 도로ㆍ기상ㆍ통신 등 운행 환경

을 감지하여 해당 자율주행자동차의 운행가능영역에 따른 

운행에 적합한지 판단할 수 있을 것

2) 1)에 따라 적합하다고 판단하는 경우에만 자율주행시스템

에 의한 운행기능이 작동될 것. 다만, 위험최소화 운행 및 

비상운행을 수행하려는 경우에는 그렇지 않다.

나. 차로유지 1) 차로유지 기능이 작동하는 경우에는 주행 중인 차선 바깥

  쪽 경계를 넘지 않을 것

2) 연접한 도로의 다른 이용자를 감지하여 속도 및 위치를 

적절하게 조절할 것

다. 속도제어

1) 지정된 최고속도를 초과하지 않을 것

2) 주행 중인 도로의 호우, 강설 등 환경조건에 따라 속도를 

자동으로 조절할 것



라. 최소전방안

전거리 유지

1) 주행 중인 차로의 전방에 다른 자동차가 주행하고 있는 

경우에는 국토교통부장관이 정하여 고시하는 최소전방안전

거리를 유지할 것

2) 주행 중인 차로의 전방에 정지하고 있는 도로의 다른 이

용자가 있거나 차로가 차단된 경우에는 안전하게 차로를 

변경하거나 그 도로의 다른 이용자 또는 차로 차단 지점의 

후방에 자율주행자동차를 완전히 정지시킬 수 있을 것

마. 차로변경

1) 차로변경을 시작하는 경우에는 방향지시등을 작동시키고 

차로변경을 종료하는 경우에는 방향지시등 작동을 해제시

킬 것

2) 도로의 다른 이용자가 예측할 수 있는 범위에 있고 도로

의 다른 이용자 및 구조물과의 충돌을 발생시키지 않을 것

으로 예상되는 등 국토교통부장관이 정하여 고시하는 조건

을 충족하는 경우에만 차로변경을 수행할 것

바. 위험최소화 

운행

1) 자율주행자동차에 심각한 고장이 발생하거나 운행가능영

역을 이탈하는 경우 등에는 자율주행시스템이 위험최소화 

운행을 스스로 수행할 것. 다만, 제1호나목2)에 따른 대책

의 이행으로 사고발생의 위험을 방지할 수 있는 경우에는 

위험최소화 운행을 수행하지 않을 수 있다.

2) 운행가능영역의 이탈 상태 등이 해소되거나 운행자가 의

도적으로 해제하는 경우에만 위험최소화 운행 기능이 해제

될 것

3) 위험최소화 운행의 시작과 동시에 비상점멸표시등을 작동

시킬 것 

사. 비상운행

1) 임박한 충돌위험이 발생한 경우 비상운행을 스스로 수행

할 것

2) 임박한 충돌위험이 해소되거나 운행자가 의도적으로 해제

하는 경우에만 비상운행 기능이 해제될 것

아. 고장감지
자율주행시스템의 정상 작동에 영향을 주는 고장이 발생하는 

경우에는 이를 스스로 감지하고 탑승자에게 경고할 것

※ 비고: 위 표의 기준을 적용하는 데 필요한 세부사항은 국토교통부장관이 정

하여 고시한다.


