
[별표 3]

응답신호의 특성

(제12조제2항제1호나목, 다목, 라목, 사목 및 제3항제2호다목, 라목 관련)
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   주1. 펄스 폭, 펄스 상승시간 및 펄스 하강시간은 다음과 같을 것. 단, 점유주

파수 대폭이 14.5 ㎒ 이하가 되는 경우는 제외

펄스폭 0.45 ±0.1 ㎲

펄스 상승시간 0.05 ㎲ 이상 0.1 ㎲ 이하

펄스 하강시간 0.05 ㎲ 이상 0.2 ㎲ 이하

   주2. (A)는 펄스의 최대전압을 표시



2. 펄스열의 펄스명칭 및 펄스간격

 가. 펄스열의 펄스명칭 및 펄스간격

F1 C1 A1 C2 A2 C4 A4 X B1 D1 B2 D2 B4 D4 F2 SPI

정보 펄스

1.45 ± 0.10 4.35 ± 0.10 7.25 ± 0.10 10.15 ± 0.10 13.05 ± 0.10 15.95 ± 0.10 18.85 ± 0.10

4.35 ± 0.10

2.9 ± 0.10 5.8 ± 0.10 8.7 ± 0.10 11.6 ± 0.10 14.5 ± 0.10 17.4 ± 0.10 20.3 ± 0.100
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   주1. 펄스열에 있어서 임의의 2의 펄스간격[펄스 F1과 기타 설프(펄스 SPI를 제
외)와의 펄스간격 및 F2와 펄스 SPI와의 펄스 간격을 제외]의 허용편차는
0.15 ㎲로 한다.

   주2. 펄스열에 있어서 임의의 2의 펄스진폭의 차는 1 ㏈ 이내일 것

   주3. (X)는 장래 사용하는 것이 예정되는 것을 표시 "이하 같다"

 나. 응답코드 펄스군

F1 C1 A1 C2 A2 C4 A4 X B1 D1 B2 D2 B4 D4 F2 SPI
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주1. 응답코드는 A군, B군, C군 및 D군의 펄스군마다 각각 발사되는 펄스에
대하여 그 펄스에 명칭되는 부기된 수(펄스의 방사가 없을 때는 0 이라
한다)의 합을 각각 A군, B군, C군 및 D군의 순서로 벌려놓은 4 단위 수
로 표시되는 것으로 한다.



3. 모드 S 응답펄스 형태

가. 응답펄스 폭
                                                                            (단위 : ㎲)

펄스 폭
(Duration)

펄스 폭
허용편차

상승시간 하강시간

최소 최대 최소 최대

0.5 ±0.05 0.05 0.1 0.05 0.2

1.0 ±0.05 0.05 0.1 0.05 0.2

나. 응답코드

 

0.0 0.5 1.0 3.5 4.5

시간 (µs)
8.0 9.0

Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit N-1 Bit N

0 0 1 0 0 0 1

8.0 µs 56 or 112 
µs

Preamble Data block

예) Reply data block corresponding to bit sequency
0010 ... 001

주1. 모드 S의 데이터 블록은 56 개 또는 112 개의 정보 비트들 중 하나의 정
보 비트로 구성되어야 한다.

4. 모드 S 응답기 방사특성




