
[별표 1] 

시험운행 확인방법 및 기준

임시운행 허가신청 자율주행자동차(이하 이 표에서 “대상자동차”라 한다.)는 아래 제

1호의 시험운행 시험조건에서 제2호의 해당 주행모드 확인방법 및 확인기준에 적합

하여야 한다. 

1. 시험운행 시험조건

 가. 시험로 상의 대기 온도는 0 ～ 45℃ 이내이어야 한다. 

 나. 눈, 우박, 안개, 연무 등의 악조건의 기상상태에서는 시험을 실시하지 않으며, 

일광 및 양호한 기상조건에서 시험을 실시한다. 단, 신청자의 요청이 있는 경우 

다른 기상조건에서도 시험을 실시할 수 있다.

 다. 시험로의 폭은 최소 3.5m이상이어야 하고, 시험로의 차선은 “도로교통법 시행규

칙 제8조제2항 및 교통노면표시 설치․관리매뉴얼(경찰청)”에 적합한 재질로 제

작되어야 하고, 시인성이 양호한 상태이여야 한다.

2. 주행모드 확인방법 및 확인기준

 가. 차로유지모드

   1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간 및 곡선구간에서 대상자동차를 

작동 최저속도로부터 작동최고속도에서 20km/h를 뺀 속도까지의 범위에서 최소 2

개 이상의 다양한 속도(속도계의 지시속도를 말한다. 이하 같다)로 주행시킨다.

   2) 확인기준 : 타이어 접지면 외측이 차선 바깥쪽 모서리를 이탈하지 아니할 것

 나. 차로변경모드(운전자가 변경할 차로 등 주변상황을 관측해야 하는 자율주행자동차는 

사각지대에 목표자동차가 위치할 때의 확인방법 및 확인기준을 적용하지 않는다)

 

   1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간에서 대상자동차를 70km/h 또는 

작동최고속도에서 20km/h를 뺀 속도 중 낮은 속도로 정속 주행시킨 상태에서 대

상자동차의 사각지대에 목표자동차(시험에서 감지대상이 되는 자동차로써 최소 

중형승용자동차 이하인 자동차 또는 더미자동차(모형)로 한다. 이하 같다)가 

위치할 때와 위치하지 않을 경우에 대상자동차의 차로변경명령(방향지시등 등)을 

실행시킨다.

   2) 확인기준 : 대상자동차는 사각지대에 목표자동차가 위치할 때에는 차로변경모

드가 중지되고 원래 차로를 유지하여야 하고, 위치하지 않을 때에는 차로변경

이 정상적으로 완료되고 타이어 접지면 외측이 차선 바깥쪽 모서리를 이탈하



지 아니할 것

 다. 끼어들기(Cut-in) 및 빠져나가기(Cut-out) 모드

   1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간에서 대상자동차를 70km/h 또는 

작동최고속도에서 20km/h를 뺀 속도 중 낮은 속도로 주행시킨 상태에서 최소한 

약 50미터이하의 전방 옆차로에서 목표자동차를 대상자동차의 속도보다 20km/h 

낮은 속도로 대상자동차의 주행차로에 끼어들게 하여 그 속도를 유지시킨다. 끼

어들기를 한 후 약 1분 동안 목표자동차를 추종하도록 한 후 목표자동차를 차로 

변경시킨다.

   2) 확인기준 : 대상자동차는 목표자동차가 끼어 들 경우 타이어 접지면 외측이 

차선 바깥쪽 모서리를 이탈하지 아니하고 안전하게 감속시켜 차간거리를 유지

하고, 전방에 목표자동차가 빠져나갈 경우 설정속도로 복귀해야 한다.

 라. 정체상황 추종 및 해제 모드

   1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간 및 곡선구간에서 시속 0킬로

미터에서 약 시속 30킬로미터까지의 다양한 속도로 목표자동차를 주행시키며 

후방의 대상자동차가 추종하도록 주행시킨다. 그 다음에는 목표자동차를 대상

자동차 설정속도보다 높은 속도까지 가속시킨다.

   2) 확인기준 : 대상자동차는 정체상황 추종에서 타이어 접지면 외측이 차선 바깥쪽 

모서리를 이탈하지 아니하고 목표자동차와 충돌없이 안전하게 추종하여야 하며, 

정체상황 해제시에는 설정속도로 복귀해야 한다.

 마. 전방충돌방지기능

  1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간에서 전방의 목표자동차를 70km/h 또

는 작동최고속도에서 20km/h를 뺀 속도 중 낮은 속도로 주행시킨 상태에서 후방의 대

상자동차와 목표자동차간의 거리를 약 60m로 유지한 후 목표자동차의 주제동장치를 최

대한 빠르게 전개시켜 대상자동차의 전방충돌방지성능을 확인한다.

  2) 확인기준 : 대상자동차는 목표자동차와 충돌되지 않거나 충돌이 완화되어야 한다.

 바. 최고속도제한기능

  1) 확인방법 : 양쪽 차선을 갖는 시험로의 직선구간에서 대상자동차의 설정속도를 입력하

는 조종장치(또는 상당하는 기능을 하는 장치)를 조작하여 110km/h 또는 작동최고속도 

중 낮은 속도보다 높은 속도를 입력시킨다.

  2) 확인기준 : 대상자동차의 속도는 110km/h 또는 작동최고속도 중 낮은 속도이하로 

제한되어야 한다.


